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OPIS TECHNICZNY

1. Podstawa prawna opracowania

1. Ustawa o drogach publicznych z dnia 21 marca 1985 r. po zmianach w dniu 30 pazdziernika
2003 r. ( Dz. U. 22004 r, Nr 204, poz. 2086 z pdiniejszymi zmianami }.

2. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrzesnia 2003 r. w sprawie szczegétowych
warunkéw zarzadzania ruchem na drogach oraz wykonania nadzoru nad tym zarzgdzaniem
(Dz.U.z 2003 r.Nr 177, poz. 1729 ).

3. Rozporzadzenie Ministra infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. w sprawie szczeg6towych
warunkow technicznych dla znakéw i sygnatéw drogowych oraz urzgdzer bezpieczerstwa

ruchu drogowego ( Dz. U.z 2003 r. Nr 220, poz. 2181 ).

2. Cel opracowania
Celem opracowania projektu czasowej organizacji ruchu jest oznakowanie i zabezpieczenie

robét zwigzanych z budowa sieci wodociggowej wraz z odejsciami w pasie drogowym drogi

wewnetrznej Miasta Zyrardowa w wojewddztwie mazowieckim, tj.: ul. Batalionéw Chtopskich.

3. Podstawa opracowania projektu COR:
Projekt opracowano na podstawie:
- wizji lokalnej w terenie,

- wiasnych pomiaréw w terenie.

4, Stan istniejacy:

Przedmiotowa droga wewnetrzna zlokalizowana jest w pasie drogowym o szerokosci
12m . Nawierzchnia jest gruntowa o zmiennej szerokosci. Po obu stronach drég wystepujg pobocza,

po ktdrych poruszajg sie piesi. Przedmiotowe drogi zlokalizowane sg w terenie zabudowanym.

Z uwagi, ze roboty prowadzone bed3 w czasie odbywajacego sie ruchu drogowego, wprowadza sie
zmiane w organizacji ruchu w celu zapewnienia bezpieczeistwa podczas wykonywania robot
w pasie drogowym.

W projekcie przewidziano potowkowe zajecie jezdni oraz wyznaczenie przejazdu pozostalg czescig
jezdni lub poboczem, na ktérym w razie potrzeby naleiy wykonaé nawierzchnie iwirowa.
Maksymalna dtugos¢ dziatki roboczej nie moie przekroczyt 50 mb.
Na danym odcinku ulicy lub skrzyzowaniu prace mogga by¢ prowadzone naraz na jednej dzialce
roboczej, w taki sposdb, aby zachowac przejezdnos¢ ulicy oraz zapewni¢ bezpieczenstwo
uczestnikéw ruchu i mienia. Poniiej znajdujg plany sytuacyjne, na ktérych przedstawiono
przyktadowe rozmieszczenie oznakowania pionowego oraz urzadzen bezpieczerstwa ruchu,
niezbednych do wygrodzenia dziatki roboczej na kazdej z ulic objetych opracowaniem. Ponadto
kolorem zielonym zaznaczono przyktadowe dziatki robocze, na ktdrych prace bedg wykonywane
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etapowo, odcinek po odcinku. Zastrzega sie jednoczesnie, iz roboty nie moga by¢ jednoczesnie
po obu stronach drogi (z wytaczeniem ww. odcinkéw drég, ktére zostang zamknigte na czas robot).

Podczas zmiany strony drogi, na ktérej prowadzone s3 prace, nalezy odpowiednio
zmodyfikowac ustawienie oznakowania oraz w razie potrzeby samo oznakowanie, dostosowujac
je do sytuacji w terenie. Projektowane oznakowanie winno zostac¢ ustawione w taki sposdb, aby
byta zachowana jego czytelnosc i funkcjonainosc,

Za ustawienie i utrzymanie oznakowania, czasowego, niezhednego do prowadzenia
robdt, odpowiedzialny bedzie wykonawca robét.

Przed przystapieniem do prac, wykonawca winien przediozyé zainteresowanym stronom
harmonogram roboét, uwzgledniajgcy zachowanie przepustowoséci drog, bezpieczenstwa ruchu jak
rowniei jego uczestnikdw i mienia.

Winien on takie poda¢ do publicznej wiadomosci informacje o zakresie utrudnien
w organizacji ruchu na ww. ulicach oraz przewidywanym terminie ich wprowadzenia i zakoriczenia.

Zgodnie z obowigzujgcymi przepisami, wykonawca winien takie powiadomié
z siedmiodniowym wyprzedzeniem Prezydenta Zyrardowa, Staroste Powiatu Zyrardowskiego oraz
Komendanta Powiatowego Policji w Zyrardowie o faktycznym terminie wprowadzenia zmian
w organizacji ruchu, wynikajacych z powyiszego projektu czasowej organizacji ruchu.

5. Okreslenie zakresu robot.
Przedmiotowe prace polega¢ bedg na budowie sieci wodociggowej wraz odejsciami do dziatek

zlokalizowanych w sasiedztwie ww. drég wewnetrznych Miasta Zyrardowa.

6. Uwagi do projektowanego zabezpieczenia i oznakowania.

e Roboty zostang oznakowane znakami odblaskowymi z folii min. |l generacji o jedna grupe
wielkosci wieksze niz zastosowane na danym odcinku drogi, zgodnie z zatgczonymi wykazami znakow
i urzadzen bezpieczeristwa ruchu oraz schematem oznakowania.

e Projektowane oznakowanie dostosowaé do istniejgcych znakéw drogowych w taki sposob, aby
zachowana byta czytelnosé i funkcjonalnosé zastosowanych znakow.

e Robotnicy wykonujacy roboty bedg ubrani w kamizelki ostrzegawcze koloru pomarariczowego.
Wszystkie maszyny i pojazdy wykonawcy wyposazone bedg w oswietlenie ostrzegawcze koloru
pomaranczowego.

e Roboty drogowe zostang wygrodzone zaporami drogowymi U-20a/h, U-21a/b oraz U-3c i U-3d.

e W okresie od zmierzchu do switu strefa robdt winna by¢ oznakowania z pomoca lamp
sygnalizacyjnych U-35, umieszczonych na zaporach drogowych U-20a/b, U-21a/b oraz U-3ci U-3d.

e W razie koniecznosci skierowania ruchu drogowego na pobocze, naleily wykonaé na nim
nawierzchnie zwirowa.

e Z uwagi na charakter i uktad ulic, znaki nalezy ustawi¢ w odlegtosciach 20m od siebie, przy czym
w uzasadnionych przypadkach (niewielka odlegtos¢ od skrzyzowania) dopuszcza sie zmniejszenie

ich do 10m.



e W przypadku koniecznosci wprowadzenia recznego kierowania ruchem, czynnosci te powinni
wykonywaé przeszkoleni pracownicy posiadajacy stosowne uprawnienia, wyposazeni w tarcze

do kierowania ruchem oraz kamizelki ostrzegawcze zgodne z obowigzujgcymi przepisami.

7. Wykaz zastosowanych znakéw pionowych oraz urzgdzen bezpieczeristwa ruchu.

Symbol znaku:

A-14 ( roboty drogowe )
A-12¢
B-25
B-33 (30km/h)

B-42

U-3c/d

U-20a/b

U-21a/b
U-35

Termin waiznosci projektu przewiduje sie na rok od daty zatwierdzenia.
Wykonawca kazdorazowo winien zgtosi¢ inwestorowi termin rozpoczecia i zakoriczenia robét.




g. Karta uzgodnien,

Komenda Powiatowa Policji
w Zyrardowie
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SCHEMAT ZABEZPIECZENIA ROBOT.

ZABEZPIECZENIE MIEJSCA PRAC NA CZAS ROBOT ZWIAZANYCH Z WYKONANIEM KANALIZACJI SANITARNEJ.

PRACE WYKRONYWANE PRZY POLOWKOWYM ZAJECIU JEZDNI W OBREBIE CZTEROWLOTOWEGO SKRZYZOWANIA.

DO OZNAKRKOWANIA DZIALKI ROBOCZEJ W INNEJ CZEQCI SKRZYZOWANIA, NALEZY ODPOWIEDNIO ZMIENIC USTAWIENIE ZNAKOW.
W PRZYPADRU, GDY DLUGOSC ODCINKA UNIEMOZLIWIA ZACHOWANIE 20M ODLEGZOSCI POMIEDZY ZNAKAMI,
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SCHEMAT ZABEZPIECZENIA ROBOT.
ZABEZPIECZENIE MIEJSCA PRAC NA CZAS ROBOT ZWIAZANYCH Z WYKONANIEM KANALIZACJI SANITARNEJ.

PRACE WYKONYWANE PRZY POZOWKOWYM ZAJECIU JEZDNI W OBREBIE TRZYWLOTOWEGO SKRZYZOWANIA.

DO OZNAKOWANIA DZIAZKI ROBOCZEJ W INNEJ CZESCI SKRZYZOWANIA NALEZY ODPOWIEDNIO ZMIENIC USTAWIENIE ZNAKOW.

ODLEGEOSCI POMIEDZY ZNAKAMI,

DOPUSZCZA SIE ZMNIEJSZENIE JEJ DO 10M.
PRACE WYKONYWANE W TERENIE ZABUDOWANYM.
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SCHEMAT ZABEZPIECZENIA ROBOT.

ZABEZPIECZENIE MIEJSCA PRAC NA CZAS ROBOT ZWIAZANYCH Z WYKONANIEM KANALIZACJI SANITARNEJ.

PRACE WYKONYWANE PRZY POLOWKOWYM ZAJECIU JEZDNI NA ODCINKU MIEDZYWEZEZOWYM.
SCHEMAT POWTARZALNY, STOSOWANY NA ODCINKACH MIEDZY SKRZYZOWANIAMI, ZAROWNO Z LEWEJ, JAK I PRAWEJ STRONY DROGI.
W PRZYPADKU, GDY DZUGOSC ODCINKA UNIEMOZLIWIA ZACHOWANIE 20M ODLEGEZOSCI POMIEDZY ZNAKAMI,

DOPUSZCZA SIE ZMNIEJSZENIE JEJ DO 10M.
PRACE WYKONYWANE W TERENIE ZABUDOWANYM.
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SCHEMAT ZABEZPIECZENIA ROBOT.

ZABEZPIECZENIE MIEJSCA PRAC NA CZAS ROBOT ZWIAZANYCH Z WYKONANIEM KANALIZACJI SANITARNEJ.
PRACE WYKONYWANE PRZY POLOWKOWYM ZAJECIU JEZDNI W OBREBIE TRZYWLOTOWEGO SKRZYZOWANIA.
W PRZYPADKU, GDY DZUGOSC ODCINKA UNIEMOZLIWIA ZACHOWANIE 20M ODLEGEOSCI POMIEDZY ZNAKAMI,

DOPUSZCZA SIE ZMNIEJSZENIE JEJ DO 10M.
PRACE WYKONYWANE W TERENIE ZABUDOWANYM.
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SCHEMAT ZABEZPIECZENIA ROBOT.

ZABEZPIECZENIE MIEJSCA PRAC NA CZAS ROBOT ZWIAZANYCH Z WYKONANIEM KANALIZACJI SANITARNEJ.

PRACE WYKONYWANE PRZY CZESCIOWYM ZAJECIU JEZDNI NA ODCINKU MIEDZYWEZZOWYM.

SCHEMAT POWTARZALNY, STOSOWANY NA ODCINKACH MIEDZY SKRZYZOWANIAMI, ZAROWNO Z LEWEJ, JAK I PRAWEJ STRONY DROGI.
W PRZYPADKU, GDY DZUGOSC ODCINKA UNIEMOZLIWIA ZACHOWANIE 20M ODLEGZOSCI POMIEDZY ZNAKAMI,

DOPUSZCZA SIE ZMNIEJSZENIE JEJ DO 10M.

PRACE WYKONYWANE W TERENIE ZABUDOWANYM.
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SCHEMAT ZABEZPIECZENIA ROBOT.

ZABEZPIECZENIE MIEJSCA PRAC NA CZAS ROBOT ZWIAZANYCH Z WYKONANIEM KANALIZACJI SANITARNEJ.

PRACE WYKONYWANE PRZY ZAJECIU SRODKA PASA W TAKI SPOSOB, ZE MOZLIWY JEST PRZEJAZD Z OBU STRON DZIAZKI ROBOCZEJ.
SCHEMAT POWTARZALNY, STOSOWANY NA ODCINKACH MIEDZY SKRZYZOWANIAMI, ZAROWNO Z LEWEJ, JAK I PRAWEJ STRONY DROGI.

W PRZYPADKU, GDY DZUGOSC ODCINKA UNIEMOZLIWIA ZACHOWANIE 20M ODLEGZOSCI POMIEDZY ZNAKAMI,
DOPUSZCZA SIE ZMNIEJSZENIE JEJ DO 10M.

PRACE WYKONYWANE W TERENIE ZABUDOWANYM.
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